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GRAVITACNI BATERIE

Toto zafizeni vyuziva pfeménu volného padu télesa
(v naSem ptipadé PET lahve o objemu 0,5 I) na elektricky
proud. Tento pfevod je realizovan pomoci navijeci civky, ktera
pifeméni energii padajiciho télesa na rota¢ni energii. Velikost
ziskanych otaéek (a tim i napéti) lze upravit poctem
pouzitych kladek a pfevodem ozubenych kol.

Téleso (PET lahev) se pohybuje v trubce a je
zavéSeno na provazku pies sestavu kladek a zachyceno
na nastavbé, kterou tvoti soustroji s civkou, ptfevody a motorky.
Pro vytazeni zavazi a navinuti provazku na civku (@ 10 mm) je
nutné zahdknout ocko provazku za maly Sroubek osazeny
na civce. Navinuti provazku na civku provadime pomoci
klicky, ktera se vsune do Sestihranu vedle motoru M2. Zavazi
Ize ponechat ve vytazené poloze vsunutim hiebicku do otvort
na boc¢nicich civky. Pfi vytazeni hiebicku dojde k odblokovani
civky a téleso za¢ne padat volnym padem dold. Pritom odviji
provazek z civky, kterou tak roztaci. Tim se roztaci i ozubené
soukoli a ptislusné motorky. Pti dosazeni konce provazku
dojde k vyhaknuti provazku ze $roubku na civce a naslednému
zachyceni konce provdzku v zachycovaci. Diky tomu neni
rotace civky po odmotani veskerého provazku prudce
zabrzdéna.

Civka s provazkem je nasunuta na hiidelku motorku M1 a osi¢ku s osazenym velkym
ozubenym kolem. To spole¢né s malym ozubenym kolem osazenym na hiidelce motorku M2
tvori soukoli s pfevodem 1 : 3, diky ¢emuz dojde k trojnasobnému zvySeni otacek oproti otackam
civky. Vystupy obou motorkt jsou vyvedeny na panel se svorkami. Na panelu je dale osazena LED
dioda a ptepina¢ pro jeji pripojeni k motorku M2. Takto mlzeme méfit napéti naprazdno
na jednotlivych pievodech a u motorku M2 tvoteného LED diodou i se zatézi. Zatizeni takto mize
slouzit i jako u¢ebni pomucka. Témét vSechny konstrukéni dily byly navrzeny v Autodesk Inventoru
a vytistény na 3D tiskarn¢ Priasa MINI+ kviili snadnému prototypovani dilt. Jako material byl zvolen
PLA. Vytisténa konstrukce byla ptipevnéna k viku trubky DN110 délky 155 cm, jez slouzi jako
Sachta, ve které je téleso (PET lahev) spousténo k zemi za ucelem premény gravitatni energie
na energii rotacni.
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Dosazené vysledky:

napéti naprazdno — motorek M1................. 7V
- napéti naprazdno — motorek M2................. 4V
- napéti se zatézi LED — motorek M2............. 9V
- proud motorkem M2 se zatézi LED............ cca 50 mA

Vyse otacek a tim i velikost napéti/vykon motorku vyrazné ovlivituje hmotnost télesa, délka jeho
volného padu a pocet a velikost prevodil. Ur¢ené motorky jsou pro 17 000 otdcek/min. Uvedenym
fesenim lze docilit pouze velice kratkodobého pfiblizeni k témto otackam. Presnéjsi parametry
je nutné méfit multimetrem s manualnim ptepinanim rozsaht, rychlej$im vzorkovanim a zobrazenim
maximalni dosazené hodnoty.

Pouzité dily:
motorek 3-5V/0,4A/17000RPM (2 ks), packovy piepinaé (1 ks), LED dioda (1 ks),



elektrolyticky kondenzator 4,7uF/15V, PET lahev o objemu 1, 5 |, trubka HTE DN110
(2 m) + 2 ks vika

Link: https://www.youtube.com/watch?v=bDsZPZ\VpXIlg
https://youtu.be/bDsZPZVpXlg
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